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Introduction

Objectifs -

* Rechercher un document dans |——— | | B e
une base conséquente et variee |—— : L i

* Precision 100% | | M o

Contexte - i

* Documents semi-structureés o

 Deéformations geéométriques

* Distorsions locales Vli ’I r

* Information manquantes ol Ii _

e Qualités variables A 8 =
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1. Introduction

2. Mise en correspondance de documents
1. Création du modele
2. Détection et description des points d’intérét
3. Mise en correspondance des points
4. Estimation de la transformation géométrique

3. Test sur bases réelles
1. Recherche de pieces d’identité en NdG et N&B

2. Multi-détection

4. Conclusion
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Mise en correspondance de documents

[ Image modele Image de documents

Extraction & description des points
d’intérét (SURF)

Mise en correspondance
(FLANN)

/

Estimation de la transformation
géométrique (RANSAC)
/

Reconnaissance et extraction

Méthodologie

U ——
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Creation de I'image modele

Image modele Image de documents

Extraction & description des points
d’intérét (SURF)

Mise en correspondance
(FLANN)

/

Estimation de la transformation
géométrique (RANSAC)
/

Reconnaissance et extraction

Méthodologie
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Creation de I'image modele

www.gestform.com

REPUBLIQUE FRANCAISE

CARTE NATIONALE DIDENTITE Ne : Natlonalité Francaise

Nom :

Nom d usage:
Prénomis}:

Sexe : Néfe} le :
&

Signature
du
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Extraction et description des points d’intérét

[ Image modele Image de documents

Extraction & description des points
d’intérét (SURF)

Mise en correspondance
(FLANN)

géométrique (RANSAC)
y

Reconnaissance et extraction

[ Estimation de la transformation ]

Méthodologie

LA —
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Extraction et description des points d’intérét

SURF! : Speeded-Up Robust Features

 Extraction de points d’intérét (zone de changement d’intensité)

Robuste : changement d’échelle, rotation, translation, luminosité, flou.
Rapidité d’exécution

—>Ensemble de points d’intérét (vecteur de 64 caractéristiques,
orientation, échelle).

bt s an o e ot st U8 ot Vson e Urdrsandng,
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Mise en correspondance des points

[ Image modele Image de documents

Extraction & description des points
d’intérét (SURF)

Mise en correspondance

(FLANN)

Estimation de la transformation
géométrique (RANSAC)
/

Reconnaissance et extraction

Méthodologie

D



Mise en correspondance des points

FLANN1 : Fast Approximate Nearest Neighbor

2438 Points d’intérét

2438 mises en correspondance

7498 Points d’intérét




Mise en correspondance des points

Filtrage

Unicité

Vote : orientation et échelle (Hough)

0,5 échelle

30°

orientation
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Estimation de la transformation géométrique

[ Image modele Image de documents

Extraction & description des points
d’intérét (SURF)

Mise en correspondance
(FLANN)

Estimation de la transformation

géomeétrique (RANSAC)

Reconnaissance et extraction

Méthodologie

2 e
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Estimation de la transformation géométrique

RANSAC! : RANdom Sample Consensus

4 étapes :
 Deux mises en correspondance sont tirées au hasard.
 Latransformation correspondante est calculée

x a.cos(f)  —sin(f) T, x x!
M. | y | = sin(f)  a.cos(f) T, y | =119
1 1
* Oncalcul le nombre d’inliers (N.).

0 0 1
* On boucle n fois et on renvoie la meilleure transformation (N .., )

= SiN

imax

est supérieur a un seuil fixé alors la transformation est validée.

| et Sl « o ol cnens: g o o ing i elstons o s nd
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Estimation de la transformation géométrique

l"f:'PUFSlIO'IE FRANG®E

17 mises en correspondances
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Tests sur bases réelles

BDD1 BDD2

* 1080 images * 557 images

* N&B (binarisé par le scanner) * NdG

* 200 ppp * 300 ppp

* Ad * A4

483 cartes d’identité francaises 91 cartes d’identité francaises
89 passeports francais 17 passeports francais

508 images de différents types. 449 images de différents types

15 e
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Tests sur bases réelles

www.gestform.com

REPUBLIQUE FRANCAISE

CARTE NATIONALE DYIDENTITE N° : Natlonalité Francaise

Nem :

Non d usage:
Préngmis} :

Sexe: M Néfe) le :
4

Signatore
du

IDFRA
REPUBLIQUE FRANCAISE ’ ’ REPUBLIQUE FRANCAISE
PASSEPORT TyonsThoe Eante o papp Iy Tk eastapert 1% Prisport =
PASSPORT FRA PASSEPORT Typeie SO R PO i W
Hoom ftarmame i} PASSPORT
Pt Soieess sy 1)
Ja et Tae Mol (1] Condete I8 ke Liou of e (1)
19 Talle gt (12) Couteur des yeus, o
Dt s b e o T e s s PR o et i)
e dy oalssance /Piuce o 011h ()
Dtk a didhrnonDotr of o 47 it Moy (51
Dawicle /driidence (1)
[lae G egdraniem Dre of exuiry £3)
' expiration. Dete of By (81
AEMISLIGUEFS AR REPTTRRUCFRANCAITE R PUSLIGLH FRANCAISE- BF &I5[ REPLELGEFRANCALSE R diaet ; ‘ﬂ’a

P<LFRA




=
>

UNIVERSITE

ESTFORM

Tests sur bases réelles

www.gestform.com
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Tests sur bases réelles

Métrigues
* Rappel =VP / (VP + FN)
* Précision = VP / (VP+FP)

BDD1 (N&B) BDD2 (NdG)

Modeles RaEPel Précision Modeles Rap_pel Précision
Carte Id (N&B) 0.96 | Carte Id (NdG) 0.97 1
Passeport (N&B) 0.97 ] Passeport (NdG) 0.94 |
Carte Id (NdG) 0,76 1 Carte Id (N&B) 0,97 1
Passeport (NdG) 0,85 ] Passeport (N&B) 0.59 ]

13 e
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Tests sur bases réelles

oy

Al i it s e e b 6 T

Exemple d’images non détectées
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Sciences Technologies

www.gestform.com
Multi-détection

* Si une carte est détectée, on la remplace par une zone blanche
* On traite a nouveaux entierement I'image

Qi B
Modeles Nb d'im | Nb de doc | Nb de doc trouvés
Carte Id (NdG) 29 83 82
Passeport (NdG) 3 6 6

e
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Extension de la méthode
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SARL LE ROSSIGNOL SARL LE ROSSIGNGL]
39, Rue Jean Jaurss. 39, Rue Joan Jaurds.
92300 LEVALLOIS - $2300 LEVALLOIS
Tel 01473904 88 Tél.: 0147 3904 88
- 5. Nanierre B 221 102435 |CD RCS Manterme B 421 102 435
=

SARL LE ROSSICNOL.

39, Rue Jean Jaurés
92300 LEVALLOIS

Tél. 10147 3904 88
RC.S. Nanterre B 421 102435

ET
TEL : 01 49 68 ET 01
R.C.5 1 513 73 529 Waurgee

TOTAL EURO

29

Le 10-—12-—2009

15. 40

15.40
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Conclusion

Avantages:

 Pasde:filtrage, redressement, segmentation, analyse mise en page, OCR
 Robustesse : rotation, zoom, bruit, fortes distorsions locales

* Précision 100%

 Adaptable facilement (tickets SNCF, restaurant, ...)

Parametres:
e (Création modele
e Seuil inliers

Perspectives :

e Utilisation des BoVW
- Pré-filtrage avant mise en correspondance
- Note de similarité en cas de non détection

e
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Sci ies

Merci de votre attention

augereau@labri.fr

http://www.labri.fr/perso/augereau/

e


http://www.labri.fr/perso/augereau/
mailto:augereau@labri.fr

N

BORDEAUX1
Sciences Technologies

“Z gestrorv Lok

Mise en correspondance des points

www.gestform.com

FLANN : Fast Approximate Nearest Neighbor
Arbres KD aléatoires sur 5 dimensions.




Image intégrale

> dx
D |dx|

T, 2 &
H(f(x,y)) = [ P ] 2. lay|
Az oy dy?

Matrice Hessienne 4 x 4 cases X 4 valeurs

[l errtion L Desciption (64 cimensions)




